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Ein Lehr- und Ubungsgerit
fur Unterricht und Demonstration.

Mit
fischertechnik

Die modernen Halbleiter-Bauelemente haben
neben vielen anderen Gebieten auch die Steue-
rungstechnik revolutioniert. Nicht nur, daB3 klas-
sische Steuerungen mehr und mehr auf Elektronik
umgestellt werden, die integrierten Schaltkreise
und neuerdings die Mikroprozessoren erweitern
die Einsatzmoglichkeiten der Steuerungstechnik
in geradezu atemberaubender Weise. Als Folge
davon miissen sich immer neue Branchen, immer
mehr Berufstitige mit der Arbeitsweise und den
Methoden der modernen Mikroelektronik vertraut
machen. Diesem Trend wird bereits vielfiltig Rech-
nung getragen, und so gibt es heute neben zahlrei-
cher Fachliteratur auch Ubungsgerite, vor allem
fir Mikroprozessoren, die sowohl fiir das Selbststu-
dium als auch fiir den Gruppenunterricht geeignet
sind und in vielen Seminaren und Lehrgdngen ein-
gesetzt werden. Alle diese Lehrmittel sind aber
weitgehend darauf ausgelegt, die Funktion der
elektronischen Elemente und Systeme flir sich
allein zu demonstrieren. Fiir den praktischen Ein-
satz in der Steuerungstechnik fehlten bisher preis-
werte und flir die Schulung geeignete zusitzliche
Lehr- und Ubungsgerite. Diesem Mangel hat jetzt
die Firma fischertechnik abgeholfen. In Zusam-

Positionierung iiber BCD-kodierten Maf3stab

menarbeit mit dem Volkshochschulverband Ba-
den-Wiirttemberg, der schon seit Jahren erfolg-
reich Mikroprozessor-Lehrginge nach Richtlinien
des ZVEI durchflihrt, und der Abteilung Lehrsy-
steme der Firma Standard-Elektrik-Lorenz AG
wurde ein Dreiachsen-Steuerungsmodell entwik-
kelt, an dem praxisnah die grundlegenden Abldufe
der Steuerungstechnik nachvollzogen werden kon-
nen.

Ausstattung:

Das Modell ermdglicht - wie schon der Name sagt -
Bewegungsablidufe in den drei Raumkoordinaten.
Der Antrieb erfolgt dabei jeweils tiber reversier-
bare Gleichstrom-Kleinmotoren. Mit einer Grund-
fliche von 390x270 mm und einer Gesamthohe
von ca. 360 mm ist das Modell handlich, leicht und
transportabel und paBt zusammen mit einem
Mikroprozessor-Ubungsgerit gut auf einen norma-
len Arbeitsplatz, wobei sogar noch geniigend Platz
zum Schreiben bleibt.

Auf zwei Langstragern ist der in x-Richtung ver-
fahrbare Hauptschlitten aufgesetzt. Auf ihm
bewegt sich ein Wagen in y-Richtung, in den seiner-
seits das in z-Richtung laufende Hubelement einge-
baut ist. In der Grundausstattung triagt die Hub-
stange am unteren Ende einen Elektromagneten.
Somit kénnen mit dem Modell auch Transport-
abldufe und Sortiervorgiinge mit geeigneten Bau-
teilen durchgefiihrt werden.

Zum Transport und zur Aufbewahrung laft sich
der Hauptschlitten leicht abnehmen und im Unter-
teil des Modells unterbringen. Die Positionierung
kann in der x-Richtung wahlweise inkremental
oder tiber einen 6-spurigen NBCD-kodierten Maf3-
stab erfolgen. In der y-Richtung wird tber eine
lineare Inkrementalabfrage, und in der z-Richtung
wird Uiber eine inkrementale Winkelabfrage posi-
tioniert. Abgelesen werden alle Mal3stibe mittels
Infrarot-Reflexlichtschranken.

Fiir alle drei Bewegungsrichtungen sind beidseits
Endschalter zur Begrenzung der Verfahrwege vor-
gesehen.

Die Anschliisse der Bewegungselemente Motoren
und Hubmagnet, der Lichtschranken und der
Endschalter sind auf eine beschriftete Steckplatte
mit 2-mm-Buchsen gefiihrt.

AuBer den genannten Bauteilen enthélt das Modell
keine weiteren Steuerungskomponenten, so dal3
die Ansteuerung von einer beliebigen externen
Elektronik erfolgen kann.




Technische Daten

Die meisten Mikroprozessor-Ubungsgerite beno-
tigen daflir allerdings eine zusétzliche Interface-
Schaltung. Fiir das bekannte und verbreitete ITT-
Lehrsystem ,,MP-Experimenter® ist eine solche
Ansteuerschaltung_ bereits lieferbar und kann
zusammen mit dem Modell und gegebenenfalls
auch zusammen mit dem ,, MP-Experimenter” von
fischertechnik bezogen werden.

Aufsenabmessungen:
LxBxH =360 mm x 270 mm x 360 mm

Schrittraster:

x- und y-Richtung: ca. 4 mm
z-Richtung: ca. 2 mm

Sfischertechnik Funktionsmodell
~Dreiachsen-Steuerungsmodell* k-
Standardausfiihrung. Nl

Verfahrwege:

x-Richtung: ca. 250 mm = 64 Schritte
y-Richtung: ca. 175 mm = 44 Schritte
z-Richtung: ca. 70 mm = 36 Schritte

Stromversorgung:

Motoren und Hubmagnet: 8 V—; 1 A
Reflexions-Lichtschranken: 5 V—; 10 mA

Externe Anschliisse:
Steckbuchsen flir gefederte 2-mm-Stecker

4x2 Anschliisse fiir 3 Motoren und Hubmagnet
6 Anschliisse flir Kodelineal-Abfrage
3 Anschliisse fiir Inkremental-Abfrage
6x2 Anschlisse fiir Endschalter
2 Anschlusse flir Betriebsspannung der
Lichtschranken

Technische Anderungen vorbehalten.




fischertechnik Standardmodelle.
Die kostenglinstigen LOosungen.

Realisieren Sie lhre Pline mit

fischertechnik Standardmodellen.

fischertechnik baut wirklich-
keitsgerechte Funktionsmodelle
in Serienfertigung.

Ihre Garantie flir Funktions-
sicherheit und giinstige Preise.
Die technisch anspruchsvollen,
praxiserprobten Standard-
modelle konnen Sie zur
Ausbildung, Weiterbildung,
Forschung, Entwicklung,
Demonstration und Konstruk-
tion einsetzen. In den
Bereichen: Maschinenbau,
Fahrzeug-, Hebe- und Trans-
porttechnik, Informatik, in der
Elektromechanik und
Elektronik.

Sprechen Sie mit den
fischertechnik-Fachberatern.
Lassen Sie sich weitere Modell-
beispiele flir erfolgreiche
Problemldsungen zeigen.

Die fischertechnik-Fachberater.
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