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I Alle Einzelteile, insbesondere bewegliche Teile sind falls notwendig zu warten und zu reinigen.
I All components, especially moving parts, should be maintained and cleaned as necessary.
I Toutes les pices détachées ef en parficulier les pices mobiles,
sont, si nécessaire,  entretenir et d nettoyer.
I Alle onderdelen, vooral de bewegende delen, kunnen, indien noodzakelijk, onderhouden
en gereinigd worden.
I Es necesario limpiar y mantener en buen estado fodas las diferentes piezas -
especialmente las piezas moviles

I Achtung
Verletzungsgefahr an Bauteilen mit funktionshedingten scharfen Kanten und Spitzen!
Il Caution
Be careful not to hurt yourself on components with sharp or pointed edges!
I Attenfion
Risque de blessure sur les élements comportant des arétes et
0 pointes vives indispensables au bon fonctionnement!
I Lefop
U kunt zich bezeren aan bouwstenen met sherpe randen of punten!
M Attenzione
Esiste il pericolo di lesione con i pezzi di costruzione che hanno bordi e punte spigolosi necessari
er la funzionalita del pezzo!

I Coso necessdrio, todas as pegas individuais, especialmente pegas mdveis, tem que ser submetidas & manutengio
e ser limpadas.

I Se necessario, tutfi  singoli componenti, soprattutto le parti mobili, si devono eventualmente sotfoporre a
manutenziong e pulizia.

. Bce AeTanu KOHCTPYKTopa, B 0COBEHHOCTY ero NnoABWXHbIE YacTu, HeO6XO,ClMMO cogepxaTb B
NCNpPaBHOCTU N oYULLATb UX MO Mepe HeO6X0,E|VIMOCTV|

B 2 ERRFNEENEES , RigEHEHG,

I Atengio

Perigo de ferimentos em pecas componentes com cantos vivos e pontas obrigatorios para o funcionamento !
Il Attenzione

Pericolo di lesioni dovute a componenti con spigoli vivi e punte per motivi funzionalil
M Bhumvanve!

Bo nsbexaHue Tpasm, 6yabTe BHMMaTeNbHbI Npy obpalleHnn ¢ ocTpbiMu AeTansamu!
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Kabel und Stecker Stekkers en cables Cavi e connettori

Plugs and cables Enchufes en cables Kabenu 1 pasbeml

Fiches et des cibles Cabos e contatos LR P
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Linsenlampe
Lens tip lamp
Ampoule lentille

Lenslampie
Lampada lenticolare
Limpada de formato lenticular

Lampada lenticolare
— nuH30Bas namna
N=Z/015A RS

Fototransistor Achtung: Beim AnschluB auf richtige Polung achten. Rot = +

Phototransistor Caution: Make sure the terminals are connected correctly. Red = +

Phototransistor o Attention: lors du raccordement, veiller & ce que la polarisation soit exacte, rouge = +
Fototransistor === 9 - Pas op: let bij het aansluiten op de juiste polariteit, rood = +

Fototransistores %— Atenciodn: al conectar, procurar que los polos estén correctamente colocados, roja = +
Fototransistor Atenco: Por ocasido da conexdo atentar para a polaridade correfa. Vermelho = +
Fototransistor Attenzione: nel collegamento osservare la corretta polaritd. Rosso = +
doToTpaH3nCTOp BHUMaHuWe: npu nopkmioyeHnn cobnopaTs NonsipHoCTb. KpacHsblil = +
HEBREE AR EENMIERMER, 48 =+
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Accu Set (Art.-Nr. 34 969) nicht im Baukasten enthalten

Accu Set (Art. No. 34 969) not included in the modular kit

Accu Set (16f. 34 969) n'est pas contenue dans le kit

Accu Set (art.-nr. 34 969) niet in de bouwdoos opgenomen
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Basismodell Basismodel Modello base
Basic Model Modelo bdsico OcHOBHas Mofernb
Maquette de base ~ Modelo bdsico BEARER
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Accu Sef (Art.-Nr. 34 969) nicht im Baukasten enthalten

Accu Set (Art. No. 34 969) not included in the modular kit

Accu Sef (réf. 34 969) n'est pas contenue dans le kit

Accu Set (art.-nr. 34 969) niet in de bouwdoos opgenomen
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Accu Set (art. n® 34 969 no estd incluido en el conjunto

Accu Set (N° de prod. 34 969) ndo contido no sistema de construgio por blocos
Accu Set (cod. prod. 34 969) non incluso nella scatola di montaggio
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Lichtsucher Lichtzoeker Robot di rilevamento luce
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Lichtsucher mit Hinderniserkenner
Lightseeker with Obstacle Detection
Viseur de lumiére avec reconnaissance
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® Accu Set (Art.-Nr. 34 969) nicht im Baukasten enthalten

m Accu Set (Art. No. 34 969) not included in the modular kit

m Accu Set (iéf. 34 969) n'est pas contenue dans le kit

® Accu Sef (art.-nr. 34 969) niet in de bouwdoos opgenomen

m Accu Set (art. n° 34 969 no estd incluido en el conjunto

m Accu Set (N° de prod. 34 969) ndo contido no sistema de construgdo por blocos
® Accu Sef (cod. prod. 34 969) non incluso nella scatola di montaggio

B Komnnekt akkymynstopos (Ne apt.34 969) He BXOAUT B KOHCTPYKTOP
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Laufroboter
Walking Robot
Robot marchant

Lopende robot
Robot andador
Roho andante

Robot mobile
Waratowmii po6ot
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Nabenmuttern festdrehen
Fasten the hub nuts home
Serrer les écrous de moyeu
Draal de naafmoeren vast
Atornillar las tuercas laterales
Apertar bem as porcas de cubo
Stringere i dadi dei mozzi
3aTsaHyTb rankv cTynuubl

7R

33



e u

2x

2x

‘e, &

o

b

R
A%\ 0
W%@V

o Al momento del montaggio osservare le posizioni delle manovelle e stringere i dadi del mozzo

® [pu cGopke cobntoaaTh NONOKEHWE KPUBOLLMNA W 3aTSHYTb rankin CTYNULb!

o REMRIEHMANLEHITRERRE

o Pay attention to the crank positions during assembly and tighten the hub nuts.

o Respecter la position des manivelles lors du montage et serrer les contre-écrous.

o Atencion a la posicion de las manivelas durante el montaje. Apretar bien las tuercas.

o Ter em atenggo os posicionamentos da manivela e apertar firmemente as porcas de cwho.

o Kurbelstellungen beim Einbau beachten und Nabenmuttern festdrehen
o Krukstanden bij het inbouwen controleren en naafmoeren vastdraaien.
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Nabenmuttern festdrehen
Fasten the hub nuts home
Serrer les écrous de moyeu
Draal de naafmoeren vast
Atornillar las tuercas laterales
Apertar bem as porcas de cubo
Stringere i dadi dei mozzi
3aTsHyTb rakv cTynuubl
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Kurbelstellungen beim Einbau beachten und Nabenmuttern festdrehen
Pay attention to the crank positions during assembly and tighten the hub nuts.
Respecter la position des manivelles lors du montage et serrer les contre-écrous.

o Krukstanden bij het inbouwen controleren en naafmoeren vastdraaien.

o Atencion a la posicion de las manivelas durante el montaje. Apretar bien las tuercas.

o Ter em atencgio os posicionamentos da manivela e apertar firmemente as porcas de cwho.
o Al momento del montaggio osservare le posizioni delle manovelle e stringere i dadi del mozzo
® [pu cBGopke cobroaaTh NONOXKEHNE KPUBOLIUMA W 3aTSIHYTb Faiku CTyNULbI
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® Accu Set (Art.-Nr. 34 969) nicht im Baukasten enthalten

m Accu Set (Art. No. 34 969) not included in the modular kit

m Accu Set (réf. 34 969) n'est pas contenue dans le kit

® Accu Set (art.-nr. 34 969) niet in de bouwdoos opgenomen

m Accu Set (art. n° 34 969 no estd incluido en el conjunto

m Accu Set (N° de prod. 34 969) ndo contido no sistema de construgdo por blocos
m Accu Set (cod. prod. 34 969) non incluso nella scatola di montaggio

B Komnnekt akkymynstopos (Ne apt.34 969) He BXOAUT B KOHCTPYKTOP
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Sortiervorschlag Box 1 fiir Authewahrungssystem Art.-Nr. 94828
Storage suggestion hox 1 for storage system Art No. 94828 ; : :

. . N o um Ausschneiden und Einlegen
Suggestion de classement Boite 1 pour le systéme de stockage Art n° 94828 % For uting out and insertng
Sorteervoorstel hox 1 voor bewaarsysteem art.-nr. 94828 ﬁlflf;‘l’:::; ZLZE:;‘;;"Q&“
Propuesta de clasificacion Caja 1 para almacenamiento Art. N° 94828 Par ortory monir
Proposta de diviséo caixa 1 para sistema de conservagéo n.° de art. 94828 Du tglare s sere
Proposta di sistemazione Box 1 per il sistema di conservazione, cod. prod. 94828 Bpesar. ST
PekomeHgauum no coptupoBke: bokc 1 ans xpaHeHusa 94828
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35049
36920
38277

3x
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15x
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35063
3207

Ts&sou
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4xl 35,945
4x @ 3769
4x. 36227
4x ’31690
2x ‘

9y 8 31597
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31010
31omn

60° 30°
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2y @ 3

2x
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Sortiervorschlag Box 2 fiir Aufbewahrungssystem Art.-Nr. 94828

Storage suggestion hox 2 for storage system Art No. 94828

Suggestion de classement Boite 2 pour le systéme de stockage Art n° 94828
Sorteervoorstel hox 2 voor bewaarsysteem art.-nr. 94828

Propuesta de clasificacion Caja 2 para almacenamiento Art. N° 94328
Proposta de divisdo caixa 2 para sistema de conservacdo n.° de art. 94828

Proposta di sistemazione Box 2 per il sistema di conservazione, cod. prod. 94828
PekomeHgauum no coptnpoBke: bokc 2 ons xpaHeHusa 94828
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Zum Ausschneiden und Einlegen
For cutting out and inserting

A découper et @ poser
Uitknippen en aanbrengen
Para cortar y montar

Para cortar e colocar

Da tagliare e inserire
Bblpe3aTb W BNOXUTb

ATHETMBRA

38428

4x

8x J 38423

7x20 m
2x30m

32330

32x ‘ 37237

Box/ Boke 2, HaGop / &2 2 ROBO Mobile Set

5X‘ 35949
2x . 35981
A5
16 x ‘ 31060

12y 2 3%

31061

20

13x

36 443

3697

1x

37783
1x

36134

a
2x

38241

14 x

2x ‘ 37157
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Sortiervorschlag Box 3 fiir Authewahrungssystem Art.-Nr. 94828
Storage suggestion box 3 for storage system Art No. 94828

Suggestion de classement Boite 3 pour le systéme de stockage Art n° 94828

Sorteervoorstel box 3 voor bewaarsysteem art.-nr. 94828

Propuesta de clasificacion Caja 3 para almacenamiento Art. N° 94828
Proposta de divisdo caixa 3 para sistema de conservacdo n.° de art. 94828

Proposta di sistemazione Box 3 per il sistema di conservazione, cod. prod. 948
PekomeHgauun no coptuposke: bokc 3 ana xpaHeHus 94828
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Zum Ausschneiden und Einlegen
For cutting out and inserting

A découper et a poser
Uitknippen en aanbrengen

Para cortar y montar

Para cortar e colocar

Da tagliare e inserire
Bblpe3aTb W BNOXUTb

ATHETMBRA

2Nx . 32861

32879

36x

3%

Box/ Boke 3, HaGop / &2 3 ROBO Mobile Set

I 31124
6x

6x' 882

38259

2 x

10 x ‘ 35031

6x @ 34994

zxo 34,995

31058

10x

8x ‘ 38473






Sortiervorschlag Box 4 fiir Authewahrungssystem Art.-Nr. 94828
Storage suggestion hox 4 for storage system Art No. 94828

Suggestion de classement Boite 4 pour le systéme de stockage Art n° 94828 %
Sorteervoorstel hox 4 voor bewaarsysteem art.-nr. 94828

Propuesta de clasificacion Caja 4 para almacenamiento Art. N° 94328 @
Proposta de divisdo caixa 4 para sistema de conservacdo n.° de art. 94828

Proposta di sistemazione Box 4 per il sistema di conservazione, cod. prod. 94828

PekomeHgauun no coptuposke: bokc 4 ana xpaHeHus 94828
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Zum Ausschneiden und Einlegen
For cutting out and inserting

A découper et @ poser
Uitknippen en aanbrengen
Para cortar y montar

Para cortar e colocar

Da tagliare e inserire
Bblpesatb 1 BNOXUTbL

ATHETMBRA
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Empfohlene Autbewahrung:
Recommended storage:

Stockage conseillé :

Bewaaradvies:

Consejos para guardar el producto:
Conservagdo recomendada:
Conservazione consigliata:
PeKomeH,qyemoe XpaHeHune:

BEENREAR

2 x Autbewahrungssystem Art.-Nr. 94828

2 x storage system Art No. 94828

2 x systéme de stockage Art n° 94828

2 x bewaarsysteem art.-nr. 94828

2 x almacenamiento Art. N° 94828

2 x sistema de conservagdo n.° de art. 94828
2 sistemi di conservazione, cod. prod. 94828
2 x bokca xpaHeHus. 94 828

IAF=@mER 94818 HRERE

X

I Hinweise zum Umwelfschutz
Die elektrischen und elektronischen Bauteile dieses Baukastens (z. B. Motoren, Lampen, Sensoren)
geharen nicht in den Hausmall. Sie mUssen am Ende ihrer Lebensdauer an einem Sammelpunkt fur
dos Recycling von elektrischen und elektronischen Gerdten abgegeben werden.
Das Symbol auf dem Produkt, der Verpackung oder der Anleitung weist darauf hin.

I Instructions for Environmental Profection
Do not put the electrical and electronic components of this construction kit such as motors, lights and
sensors in the household waste. At the end of their service life, take them to a collection point for the
recycling of electrical and electronic devices. The symbol on the product, packaging or the instructions
shows this.

Il Remarques de profection de I'environnement
Les composantes électriques ef électroniques de ce coffret (par ex. moteurs, lampes, capteurs) ne doivent
pas tre jetées avec les ordures ménageres. Lorsqu'elles ne sont plus utilisables, il faut les remettre auprés
d'un centre de collecte spécialisé dans le recyclage des appareils électriques et électroniques. Le symbole
sur le produit, I'emballage ou la notice dinstructions le signale.

I Bescherming van het miliey
De elektrische en elektronische onderdelen van deze module (bijv. motoren, lampen, sensoren) behoren
niet bij het huisvuil Aan het einde van hun levensduur moeten ze worden ingeleverd bij een
verzamelplaats voor de recycling van elektrische en elekironische apparaten.Het symbool op het product,
de verpakking of de gebruiksaanwiizing wiist je daar ook op.

Il Notas con respecto a la profeccion del medio ambiente

Los componentes eléctricos y electronicos de esta unidad modular (p. ef. motores, ldmparas, sensores) no
han de tirarse a lo basura casera. Al final de su vida Gtil tienen que ser entregados en un puesto colector
para el reciclaje de aparatos eléctricos y electrnicos. El simbolo sobre el producto, el embalaje o las
instrucciones lo sefiala.

I Instrugdes para a protecdio do meio ambiente
0s componentes elétricos e eletrnicos deste modulo (p.ex. motores, limpadas, sensores) no perfencem
a0 lixo doméstico. Eles devem ser entregues, no final da sua vida dtil, num posto de coleta para a
reciclagem de aparelhos elétricos e eletrdnicos. O simbolo no produto, na embalagem ou no manual
indica isfo.

M Indicazioni sulla tutela ambientale
| componenti elettrici ed elettronici di questa scatola di montaggio (ad es. motori, lampadine, sensori) non
vanno smaltiti tra i rifiuti domestici. Alla fine della loro durata di utilizzo devono essere consegnati a un
centro di raccolta adibito al riciclaggio di apparecchi elettrici ed elettronici.
(io viene indicato dal simbolo che si trova sul prodotto, sullimballo o sul manuale d'struzioni.

M Ykasanus no skonorim
JneKTpUYECKUe 1 ANEKTPOHHbBIE [ETANM ITOMO KOHCTPYKTOPA (MOTOPbI, Namnbl, AaT4MKW)
HE OTHOCSITCS K KaTeropum 6bITOBbIX OTXOAOB. M0 UCTEYEHMIO CPOKa KX CrYXGbl
HeoBX0AMMO cAaThb 3TV AeTanu B NPUEMHbIN MHKT ANs nocneaytowei nepepaboTku
3MEKTPOHHBIX W 3NEKTPUYECKUX MPUBOPOB.
370 ykasaHo crneyuansHLIMY 3Ha4KamMm1 Ha U3AENNUK, YNAakoBKE U B CONPOBOANTENLHOM
MHCTPYKLMN.

B AXFRGRR
TEFAAG TN RSB TEE (B, T8, 4R SERELRTIE,
SelnERFGLERE , RFeiREaSMe FERME KR,
PR, SFERUEBH EORIEHRERAX-AE,
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